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ORTESE ROBOTICA ACOPLADA A
ESTEIRA PARA TREINO DE MARCHA

i

Estagio de desenvolvimento: Avangado (Protdtipo)

Descricao

A tecnologia compreende uma oértese robdtica para treino de marcha para individuos com disfungées
motoras constituido por uma esteira, dois cabecotes laterais com a trajetéria cinematica do tornozelo
e um tutor longo bilateral, responsavel pela interface entre paciente e maquina. A értese robotica
pode apresentar um suporte vertical, para sustentacdo parcial do peso, uma chapa lateral, para
regular o tamanho do passo, e dois corrimdes com regulagem de altura, para que 0s pacientes

possam apoiar 0s membros superiores.

Vantagens

» Acoplamento com esteira;

+ O tutor longo é extremamente importante na delimitacdo dos movimentos a serem realizados
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