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CONCEITO MECANICO DE UM SISTEMA ROBOTICO QUE SE UTILIZA
DE CABOS SUSPENSOS COMO MEIO DE LOCOMOGAO
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Descricao

Conceito mecénico de um dispositivo robotico que se locomove por meio de cabos suspensos, bem
como sao descritas as funcionalidades decorrentes do modelo adotado e ainda solu¢des para

problemas tipicos de equipamentos projetados para funcionamento em ambientes semelhantes.
Van tag ens

» O fato do robd deslocar-se pelo meio inspecionado aumenta a proximidade com a qual as medidas

serdo feitas, aumentando assim a qualidade dos dados fornecidos;.

» Eliminacao dos riscos elevados aos quais operadores humanos expdem-se durante outras formas
de inspecéo;

» Versatilidade nos movimentos da estrutura considerada, a fim de que obstaculos presentes no seu

meio de locomocédo ndo impecam seu deslocamento.
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